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Робот
142)  робот  -  манипулятор,  который может иметь  контурный или позиционный вид
системы управления либо использовать датчики и имеет все следующие признаки:

а) является многофункциональным;

б) способен позиционировать или ориентировать материал, детали, инструменты или
специальные  устройства  благодаря  изменяемым  движениям  в  трехмерном
пространстве;

в) включает в себя три или более сервопривода с замкнутым или открытым контуром,
в том числе с шаговыми двигателями; и

г)  имеет  доступную  для  пользователя  возможность  его  программирования
посредством метода обучения и запоминания или за счет использования компьютера,
который может являться программируемым логическим контроллером,  то есть без
промежуточного механического вмешательства (категории 2 и 8)

Источник: Приказ ФТС России от 27.03.2012 № 575 (редакция от 30.10.2012) "О контроле
за  экспортом  товаров  и  технологий  двойного  назначения,  которые  могут  быть
использованы при создании вооружений и военной техники и в отношении которых
осуществляется экспортный контроль"

Источник: https://alexeyborisov.ru/enc/15794/
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